Parkovaci systém P4-BUZZER — navod k pouziti

Uvod

Dékujeme za nakup parkovaciho systému P4-BUZZER (v plivodnim anglickém navodu je oznacen
jako P814-4).

Parkovaci systém je technicky produkt vyuzZivajici (podobné jako netopyr) ultrazvuk k detekci
piekazek za vozidlem. V okamziku couvani tak upozornuje fidice na vzdalenost zadni casti vozu a
prekazky.

Upozornéni: Byt instalace zarizeni vyZaduje jen primérnou technickou zrucnost, tak
pokud si ji nejste jisti, svérte ji radéji odbornikiim.

Hlavni vlastnosti

- Automatické spusténi jakmile zacnete couvat

- Snadnd instalace

- Zvukova signalizace vzdélenosti (Pip-pip, ...)

- Senzory s vysokou smérovosti — orientacni pozice laloki je na Obr. 1.

Technické parametry

Vstupni napéti: 7-17V

Pracovni teplota: -30°C-+70°C

Hlasitost zvukové signalizace: 90-105dB (ve vzdélenosti 10cm)
Klidovy ptikon: 0,3W

Maximalni ptikon: 5W

Rozsah senzoru: 0,4 — 1,5 m

Piesnost: + 0.1 m

Rychlost méteni (zpozdeni): 0.3 s

Upozornéni

I kdyz senzor ve vétsiné ptipadt ukazuje presné je nutné povazovat hodnoty které signalizuje
za orientacni. Vyrobce ani prodejce nenesou zadnou odpovédnost za ptipadné Skody. Stejné
tak je nutné brat v uvahu urcité zpozdéni pii meteni.
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Obr. 1 - Orientaéni pozice

laloki: snimadu Obr. 2 - Umisténi jednotlivych €asti parkovaciho systému

Obr. 3 — Prekazky, které mohou negativné ovlivnit detekci: trubkova prekazka, kulata prekazka, vinéna
prekazka, a dést’



Obr. 4 - Umisténi senzori na zadnim ndrazniku, hodnoty jsou v cm
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Obr. 5 — Postup instalace senzorti: Odmé¥it a vyvrtat otvor, o€istit povrch, vlozit vodi¢ a senzor - diilezita

je spravna poloha senzoru (Sirokou ¢asti smérem dolii)



Popis instalace:

1) Pfilozenym vrtakem vyvrtejte Ctyfi otvory od zadniho narazniku v mistech podle Obr. 4. Dejte
pozor, at’ jsou otvory vyvrtany kolmo — zavisi na tom funk¢nost a presnost celého systému.

2) Skrz vyvrtané otvory protahnéte vodice (tak aby senzory zlstaly na vnéj$i stran€ narazniku), ty
zaved'te do zavazadlového prostoru.

3) Na vhodném misté v zavazadlovém prostoru umistéte centralni jednotku.

4) Do vyvrtanych otvortl zasurite senzory — ob¢as to jde ztuha. Nezapomerite senzory umistit do
spravné polohy, jak je naznaceno na Obr. 5.

5) V zavazadlovém prostoru (popf. i jinde, podle potfeby a pozadavkil) vyberte vhodné umisténi pro
zvukovy signalizator.

6) Pripojte vSechny vodice od senzord pomoci konektorti do fidici jednotky.

7) Cerveny vodi¢ z fidici jednotky pripojte na piivod svétla zpatecky.

8) Cerny vodi& p¥ipojte na kostru vozidla.

Elektrické schéma zapojeni senzoru je na Obr. 7.
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Obr. 7 — Schéma zapojeni parkovaciho systému.



